
 

  
گيرد. با ارائه يك سيگنال كنترل جديد هاي جمعي مورد بررسي قرار ميدر اين مقاله حركت گروهي زمان محدود سيستم –چكيده 
گير دوگانه در زمان محدود به يكديگر و به سرعت و موقعيت رهبر همگرا ها با ديناميك انتگرالدهيم سرعت و موقعيت عاملنشان مي

ها متصل است و حداقل يك عامل از موقعيت و سرعت رهبر مطلع است. ثابت شوند. فرض شده است كه گراف ارتباط بين عاملمي
  كنند و نيز گراف ارتباط متصل باقي خواهد ماند.ها تحت اين سيگنال كنترل به يكديگر برخورد نميشود عاملمي

 

  هاي جمعي با وجود رهبركنترل زمان محدود حركت گروهي عامل
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